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TEMARIO:

Modelado de 

curvas.

Edición y ensamble 

de objetos NURBS. 

Intercambio de archivos 

con otros programas. 

Ambiente de 

interfaz. 

Gestión y administración 

del archivo de modelado. 

Personalización. 

Asesoría de 

proyecto. 

1

2

3

4

5

6

7

Dotar al profesional de una herramienta de modelado 

3D, cuyo grado de precisión, tratamiento de superficies y 

sólidos, e innumerables opciones de manipulación de 

los mismos, hacen que los límites alcanzados con Rhino 

sean prácticamente los de la propia creatividad.

OBJETIVO DEL CURSO:

Aprovechar la gran transparencia en el intercambio de 

datos con los principales Software de CAD - CAM y CAE 

conocidos (Autodesk, Solid Works, Solid Edge, Pro-E, 

Alias, Softimage, Lightwave, 3D Studio/ Max, DXF, STEP, 

IGES, etc.) que lo han convertido en una alternativa de 

gran éxito dentro del amplio espectro de software para 

Diseño.

El entrenamiento incluye el uso de Rhino como  

renderizador, aprovechando sus posibilidades en el uso 

de materiales, iluminación y creación de ambientes.
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DIRIGIDO A:

Diseñadores Industriales,  Diseñadores 

Gráficos, Infografistas, Ingenieros Mecánicos, 

Arquitectos, Usuarios de sistemas CAD y CAM 

y,  e n  g e n e ra l ,  to d a s  l a s  e m p re s a s  y 

profesionales dedicadas al Diseño, Producción 

y Construcción, Comunicación e Imagen 

Digital, que requieran de una herramienta de 

modelado tridimensional precisa, versátil y 

compatible con sus entornos productivos.

SOFTWARE APLICADO:

Voxel3dlab Voxel - Authorized 

Rhinoceros Training Center
Voxel 3d lab
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www.voxel3d.net info@voxel3d.net

OBTÉN MÁS INFORMACIÓN EN:

https://voxel3d.net/fundamental-rhinoceros-training/
https://wa.link/xzukbt
https://www.youtube.com/channel/UCoQh3vT83W58rfW17GmK1Ug
https://www.instagram.com/voxel3dlab/?hl=es-la
https://www.facebook.com/Voxel3d.Rhinoceros/
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